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Teza de doctorat are ca obiect de studiu problema inversa, in particular dinamica inversa in
domeniul autovehiculelor. Abordarea pentru prima datd in literatura de specialitate autohtona din
acest domeniu a problemei inverse constituie o necesitate practica: in problema directa viteza de
deplasare constituie o necunoscutd, dar exista situatii cand viteza este cunoscuta, ca de exemplu la
ciclurile de testare standardizate, ceea ce constituie apanajul problemei inverse.

In capitolul 1 sunt redate o sintezd a stadiului actual al problematicii abordate, precum si
obiectivele principale ale tezei de doctorat. Sunt evidentiate cele patru caracteristici importante
specifice problemei inverse. De asemenea, se prezinta elementele principale referitoare la
cercetarile experimentale, care sa ofere o baza de date cu marimile functionale si care sa acopere
principalele situatii intalnite in exploatare. Experimentarile s-au efectuat cu un autoturism Logan
Laureate echipat cu motor cu injectie de benzina si cu calculator la bord, fiind retinute 80 probe
experimentale semnificative pentru scopurile urmarite. Datele experimentale au fost prelucrate
statistic, ceea ce a permis evidentierea caracterului de variatie in timp a diferitelor marimi
functionale, comparari referitoare la diferite situatii de functionare, deducerea unor concluzii
privind modul de functionare a unui motor cu control electronic etc. In acest scop s-a apelat la
caracteristicile statistice de ordinul | folosite frecvent in literatura de specialitate si la alte elemente
cu care opereaza statistica matematica.

Capitolul 2 este destinat aplicarii algoritmului dinamicii inverse la dinamica clasicd a
automobilului. Este redat algoritmul dinamicii inverse si se procedeazd la stabilirea bilantului
energetic la roatd. De asemenea, se stabilesc valorile marimilor functionale in prezenta
incertitudinilor parametrice.

Capitolul 3 este destinat aplicarii algoritmului dinamicii inverse in probleme de identificare.
Se prezinta problematica identificarii sistemelor, sunt mentionate modelele matematice discrete si
continui. De asemenea, se efectueaza identificarea in domeniul discret si in cel continuu, prin
stabilirea unor modele matematice ale dinamicii automobilului si ale functionarii motorului.

In capitolul 4 se prezinti aplicarea algoritmului dinamicii inverse la ciclurile de incercare
standardizate. Se prezintd ciclurile de incercare europene, americane, japoneze si globale. Se
prezintd algoritmul dinamicii inverse pentru acest caz. Se stabilesc valorile marimilor functionale la
ciclurile de incercare clasice. Se procedeaza la generarea ciclurilor de incercare prin stabilirea
valorilor marimilor functionale la acestea.

Capitolul 5 este destinat aplicérii algoritmului dinamicii inverse la identificarea, controlul si
diagnosticarea motorului de automobil. Se stabilesc modele matematice utilizate frecvent in
controlul si diagnosticarea pe baza de model a automobilelor si motorului acestora.

In capitolul 6 se prezinti aplicarea algoritmului dinamicii inverse la reconstructia
accidentelor rutiere. Se reda algoritmul dinamicii inverse In acest caz si se efectueaza reconstructia
unor accidente rutiere care au avut loc in practica. Se stabilesc valorile marimilor care sunt specifice
unui accident rutier si a celor care se folosesc In biomecanica impactului.

Capitolul 7 prezinta contributiile principale aduse in studiul teoretic si experimental al
deplasarii automobilelor prin aplicarea algoritmului dinamicii inverse. Sunt evidentiate unele
deschideri oferite de teza de doctorat. Este reliefatd diseminarea rezultatelor cercetdrii si se prezinta
lista lucrarilor publicate pe timpul pregatirii prin doctorantura.
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