1. Date despre program

NECLASIFICAT

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvatamant superior Academia Tehnica Militara , FERDINAND I”, Bucuresti

1.2 Facultatea

Facultatea de Aeronave si Autovehicule Militare

1.3 Departamentul

Departamentul de Sisteme Integrate de Aviatie si Mecanica

1.4 Domeniul de studii

Inginerie aerospatiala

1.5 Ciclul de studii Licenta
1.6 Programe de studii / Calificari Echipamente si instalatii de aviatie
1.7 Codul disciplinei DS33

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Teoria sistemelor automate
2.2 Responsabil de curs Cpt.lect.univ.dr. ing. loana-Carmen BOGLIS
2.3 Titularul activitatilor de laborator | Cpt.lect.univ.dr. ing. loana-Carmen BOGLIS
it'Sd'iAl‘JnUI de Il | 2.6 Semestrul | 4 |2.7 Tipul de evaluare | Ex |2.8 Regimul disciplinei| DOB
3. Timpul total estimat (ore pe an al activitatilor didactice)
3.1 Numar de ore pe saptamana 3 |dincare: 3.2curs 2 [3.3 laborator 1
3.4 Total ore din planul de invatdmant | 42 |dincare: 3.5 curs 28 |3.6 laborator 14
Distributia fondului de timp pentru studiul individual ore
Studiu dupa manual, suport de curs 20
Activitate specifica de pregatire 20
Realizare teme, referate, eseuri, etc. 5
Pregétire prezentari orale 5
Pregatire examinare finala 5
Consultatii 3
3.7 Total ore studiu individual 58
3.8 Total ore pe semestru 100
3.9 Numarul de credite 4
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum Algebra, geometrie analitica si diferentiala;Analiza matematica;
Matematici speciale.
4.2 de competente Cunoasterea aspectelor fundamentale privind utilizarea informaticii in ingineria
aerospatiala, precum si insugirea si aplicarea cunostintelor generale de matematica in
tehnica specifica domeniului.

5. Conditii (acolo unde este cazul

5.1. de desfasurare a cursului

Prelegerile se desfasoara ca flux de predare cu grupele de studenti din domeniul
., Inginerie aerospatiala”.

Nu va fi toleratad intarzierea studentilor la orele de curs, laborator intrucat aceasta
se dovedeste disruptiva la adresa procesului educational. Nu vor fi tolerate
convorbirile telefonice sau manevrarea telefoanelor mobile in timpul activitatilor
didactice, nici parasirea de catre studenti a sélii de curs sau de laborator in vederea
preludrii apelurilor telefonice personale.

Orele de curs si laborator aferente disciplinei se desfasoara Tn semestrul 4.

5.2. de desfasurare a
laboratorului

Lucrérile de laborator se desfasoara cu durata unui modul de 2 ore, in unul din
laboratoarele existente la nivelul departamentului.

NECLASIFICAT
din




NECLASIFICAT

6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionale

Cunoasterea si intelegerea functionarii sistemelor de reglare automata, identificarea modelelor de
calcul in functie de aplicatiile vizate;

Capacitatea de a culege, analiza si interpreta date din diverse surse alternative, respectiv din contexte
profesionale reale si din literatura in domeniu pentru formularea de argumente, decizii si demersuri
concrete.

Rezolvarea unor probleme practice concrete, utilizarea tehnologiilor moderne specifice domeniului
ingineriei sistemelor aerospatiale, cu aplicarea de principii i metode de baza din programe software
si din tehnologiile digitale pentru programare, realizare de baze de date, grafica asistata, modelare,
proiectare asistata de calculator

Capacitatea de analiza si sinteza in abordarea solutiilor tehnice privind sistemele de reglare automata
Analiza independenta a unor situatii si capacitatea de a sustine si demonstra solutiile optime alese, in
contextul tehnico-economic dat prin utilizarea adecvata de criterii si metode standard de evaluare,
pentru a aprecia calitatea, avantajele si limitele sistemelor uzuale specifice sistemelor de reglare
automata.

Capacitatea de a rezolva probleme complexe si de a comunica Th mod demonstrativ rezultatele

L
evaludrii proprii, utilizand tehnologii adecvate, cu aplicarea de principii si metode de baza pentru
proiectarea sistemelor integrate de bord in conformitate cu regulamentele si standardele in vigoare.
o e Capacitatea de analiza a performantelor sistemelor de de reglare automata
§ & e  Stabilirea unor metode de validare si verificare a performantelor sistemelor de reglare automata
s
Cunostinte
e  Studentul identifica si sumarizeaza concepte privitoare la functionarea sistemelor de reglare automata
. si modul lor de aplicare Tn probleme concrete.
S, Aptitudini
)g o Studentul alege, realizeaza si explica utilizarea tehnologiilor moderne specifice domeniului ingineriei
S sistemelor aerospatiale, cu aplicarea de principii si metode de baza din programe software.
:g e Studentul proiecteaza, dezvolta si/sau gestioneaza aplicatii ce includ sistemele de reglare automata
= Responsabilitate si autonomie
D) e Studentul deruleaza procese specifice structurii sistemeleor de reglare automata, cu descrierea clara
~ si concisd, verbal si In scris, a etapelor parcurse si a rezultatelor obtinute.
Studentul arata spirit de initiativa si actiune pentru actualizarea si formarea continua a cunostintelor sale
profesionale Tn domeniul sistemelor automate si demonstreaza un comportament responsabil si etic.
7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)
7.1 e problematica generala si problematica de actualitate in domeniul teoriei sistemelor automate;
Obiectivul e conceptele, notiunile si metodele de baza cu care opereaza teoria sistemelor automate;
general al e structuri, scheme si echipamente de reglare in sistemele automate din domeniul tehnicii de
disciplinei aviatie.
7.2 e cunoasterea principiilor de baza ale teoriei sistemelor automate;
Obiectivele e insusirea formalismului utilizat in domeniul teoriei sistemelor automate;
specifice e cunoasterea metodelor de analiza si sinteza din domeniul teoriei sistemelor automate;
e modelarea sistemelor tehnice de aviatie, prin folosirea formalismului si metodelor automaticii;
e insusirea deprinderilor de proiectare a algoritmilor de reglare pentru structuri automatizate din
domeniul specialitatii.
8. Continuturi
8.1 Curs: Metode de predare Obs.
Cl1. Definire, proprietati, clasificare si elemente functionale tipice Orele d 2
c2. Care_lcteriza(eg fungtiona! analiti_cg a_unui element Qe _agtomatiz_are desf;esfarg &ugzlzede
cu functionare liniara si continua. Liniarizarea caracteristicilor statice clasi a grupei. 2
ale elementelor de automatizare
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C3. Reprezentarea sistemelor liniare 1n spatiul starilor, intrare-iesire si Cursul este predat 2
reprezentarea in frecventa folosind slide-uri in

C4. Conexiuni ale elementelor sistemelor automate PowerPoint si tabla de 2
C5. Raspunsul sistemelor liniare. Traiectorii de stare. lesirile sistemelor | SCS: fiind interactiv si

L ) . ’ completat de aplicatii pe 2
liniare si reprezentarea in complex a acestora cazuri practice.
C6.Raspunsul sistemelor liniare continue simple la intrari tipice 2
C7. Reprezentarea in frecventa a sistemelor liniare. Modalitati de

caracterizare. Caracteristici de transfer in frecventa ale elementelor 2
simple din compunerea sistemelor liniare si continue

C8. Trasarea caracteristicilor de transfer in frecventa pentru sistemele 2
liniare si continue. Hodograful functiei de transfer

C9. Controlabilitatea si observabilitatea sistemelor liniare 2
C10. Formularea matematica a problemei stabilitatii S.A. Stabilitate

. o . ey A 2
interna si stabilitate in sensul 1/0.

C11. Criterii algebrice de stabilitate 2
C12. Stabilitatea conexiunilor sistemelor. Stabilitatea structurilor de 2
reglare automata cu reactie negativa.

C13. Structuri de reglare automata tipice. 2
C14. Performantele structurilor de reglare automata. Indicatori de

performanta. Evaluarea performantelor regimului dinamic al S.A. si a 2
regimului stationar al erorii.

TOTAL ORE CURS 28

Bibliografie

1. Nutu Vasile, Automatica. Elemente de analiza sistemelor liniare, Editura ATM, Bucuresti, 2008

2. Nutu Vasile, Elemente de analiza sistemelor automate liniare, Editura Univers Stiintific, Bucuresti,
2007

3. Palm 111, William, System Dynamics. Third Edition.McGraw Hill, New York, 1993

4. Mihoc, D., s.a Teoria si elementele sistemelor de reglare automata. Editura Didactica si Pedagogica,
Bucuresti, 1980

5. Marin, C.,Popescu, D., Stingd, F. Teoria sistemelor si reglaj automat. Editura Universitaria, Craiova, 2012

8.2 Laborator Metode de Obs.
desfasurare
L1. Reprezentiri ale elementelor sistemelor automate si conexiuni ale | Orele de laborator se 9
elementelor sistemelor automate. desfasoara in
L2. Caracteristicile raspunsului dinamic al sistemelor automate gﬁﬁgtr%mIe din 2
L3. Caracteristicil de transfer in frecventa pentru sistemele liniare | segingele vor urmari 5
sl continue desidvarsirea
L4. Criterii algebrice de stabilitate pentru sistemele automate deprinderilor de 2
L5. Evaluarea stabilitatii sistemelor automate prin metode de frecventa rezolvare a unor - 2
. probleme de specialitate
L6. Evaluarea performantelor sistemelor automate concrete. 2
L7. Proiectarea structurilor de reglare prin metode de frecventa si prin 2
metoda locului radacinilor
TOTAL ORE LABORATOR 14

Bibliografie

1. Tonescu, Vlad; Teoria sistemelor, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1985

2. Palm 111, William, System Dynamics. Third Edition. McGraw Hill, New York, 1993

3. Richard C. Dorf, Robert H. Bishop, Modern Control Systems, Thirteenth edition, Pearson, 2016.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Disciplina a fost introdusa conform standardelor nationale din domeniul ,,Stiin{e ingineresti”,
domeniul de studii ,,Inginerie aerospatiala”.
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Tip activitate

10.1 Criterii de
evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere
din nota finala

continud
Curs/Laborator

software pentru
demonstratii, calcule
numerice, obtinerea de
date numerice pentru
formularea de structuri
si demersuri concrete si
prelucrare a datelor
experimentale.

semestrului si include rezultatele obtinute la 2
teste intermediare date in timpul semestrului, in
cadrul laboratoarelor sau separat de laborator.

Testele intermediare sunt propuse si evaluate Tn
timpul semestrului, pe baza unui barem de
corectare stabilit pentru fiecare cerinta in functie
de dificultatea si complexitatea sa. Punctajul
acordat la evaluarea continua (EC) este cuprins in
intervalul 0 — 10 puncte si se obtine ca 0 medie
aritmetica a rezultatelor testelor intermediare.

10.4 Evaluare Cunoasterea aspectelor|Evaluarea sumativi se face prin examen oral si (ES) 60%
Sumativa fundamentale  privind|scris la final de semestru si include o proba
Curs/Laborat |teoria sistemelor|practicd de rezolvare de probleme pe calculator cu
or automate utilizarea ei in t1m1:1 de lu?ru fix, urmata 1me.f11at de pre.zentar?a.
s . 1~ |orala de catre student a detaliilor de arhitectura si
ingineria  aerospatiala, |. . .
Con . ’|implementare a solutiei. Subiectul de examen va
precum  §t-1nsugirea i contine 6-8 cerinte de verificare a cunostintelor,
aplicarea  cunostintelor deprinderilor si abilitatilor practice de proiectare a
generale sistemelor de comandi automati a aparatelor de
zbor.
Punctajul acordat la evaluarea sumativa (ES) este
cuprins in intervalul 0 — 10 puncte si se obtine pe
baza unui barem de corectare stabilit pentru fiecare
cerintd a subiectului in functie de dificultatea si
complexitatea sa.
10.5 Evaluare Folosirea programelor |Evaluarea continui se realizeaza pe parcursul (EC) 40%

Nota finala a disciplinei se calculeaza folosind relatia: NFD =0.6 *ES +0.4* EC

Observatii:

(NFD = 3).

mentinute.

Tn caz de re-examinare:
- In caz de re-examinare pe motiv de disciplind nepromovata, se poate re-evalua doar componenta sumativa (ESR).
Testele intermediare din timpul semestrului NU pot fi repetate, rezultatele obtinute in timpul semestrului (EC) fiind

- Tn caz de neprezentare la evaluarea sumativa, nota finala a disciplinei va fi nota 0 (NFD = 0).
- Tn caz de frauda (inclusiv tentativa), nota finala a disciplinei va fi nota 1 (NFD = 1).

- Tn caz de predare a subiectului de examen, nota finali a disciplinei va fi nota 2 (NFD = 2).

- in cazul in care pentru NFD calculat rezulti o valoare mai mici sau egali cu 2, nota finala a disciplinei va fi nota 3

Nota finala a disciplinei la re-evaluare n acest caz se calculeaza folosind relatia: NFD = 0.6 * ESR + 0.4 *EC

- Tn caz de re-examinare in vederea mdririi notei, re-examinarea se face printr-o singura evaluare sumativa (ESR) care
va avea pondere 100%: NFD = ESR

- Tn caz de examinare ca urmare a participarii studentului intr-o mobilitate Erasmus+ (sau ca urmare a faptului ci
studentul s-a aflat Tntr-o situatie speciala perfect justificata) ce nu a permis evaluarea studentului pe parcursul
semestrului, examinarea se face printr-o singura evaluare sumativa (ES) care va avea pondere 100%: NFD = ES

10.7 Standard minim de performanta

- Rezolvarea corectd unor probleme ingineresti, de complexitate medie, de programare in domeniul teoriei sistemelor
automate, analizd numerica §i prelucrare a datelor experimentale.
- Studentul obtine minim nota 5.00 conform barem, att ca nota la evaluarea sumativa (ES > 5.00) cét si ca nota
finala a disciplinei (NFD > 5.00)
Cele 4 unitati de credit se acorda pentru promovarea disciplinei cu cel putin nota cinci (NFD > 5.00).
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Data completarii: 23.09.2025
Data avizarii in Departament B2: 24.09.2025

Data avizarii in Consiliul Facultatii B: ~ 25.09.2025

Titular de curs Titular de laborator
Cpt.lect.univ.dr. ing. Cpt.lect.univ.dr. ing.
loana-Carmen BOGLIS loana-Carmen BOGLIS
Decanul Facultatii B Director Departament B-2
Comandor conf. univ. dr. ing. Comandor conf.univ.dr.ing.
Mihai MIHAILA-ANDRES Ciprian LARCO
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