1. Date despre program

NECLASIFICAT

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

Academia Tehnica Militara , FERDINAND I”, Bucuresti

1.2 Facultatea

Facultatea de Aeronave si Autovehicule Militare

1.3 Departamentul

Departamentul de Sisteme Integrate de Aviatie si Mecanica

1.4 Domeniul de studii

Inginerie aerospatiala

1.5 Ciclul de studii

Licenta

1.6 Programe de studii / Calificari

Echipamente si instalatii de aviatie/Ofiter inginer

1.7 Codul disciplinei

DS60

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei  |Comanda automati a aeronavelor- Proiect

2.2 Responsabil de curs

Cpt.lect.univ. dr. ing. loana-Carmen BOGLIS

laborator / proiect

2.3 Titularul activitatilor de seminar /

Cpt.lect.univ. dr. ing. loana-Carmen BOGLIS

2.4 Anul de studiu | 11 | 2.5 Semestrul |6 2.6 Tipul de P 2.7 Regimul DOB

evaluare disciplinei

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptdmana 1|din care: 0|3.3 proiect 1
3.2 curs

3.4 Total ore din planul de 14|din care: 0(3.6 proiect 14

invatdmant 3.5 curs

Distributia fondului de timp pentru studiul individual Ore

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 10

Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8

Pregatire seminarii / laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10

Tutoriat 6

Examinari 2

3.7 Total ore studiu individual 36

3.8 Total ore pe semestru 50

3.9 Numarul de credite 2

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum - Constructia aeronavelor militare;

- Sisteme de propulsie aerospatiala;

- Organe de magini §i mecanisme de aviatie;
- Teoria sistemelor automate.

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare a seminarului /
laboratorului / proiectului

Calculatoare, software specific (MATLAB/Simulink)
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6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionale

e Cunoasterea si intelegerea functionarii sistemelor de comanda a aparatelor de zbor, identificarea
modelelor de calcul in functie de aplicatiile vizate,

e Rezolvarea unor probleme practice concrete, utilizarea tehnologiilor moderne specifice domeniului
ingineriei sistemelor aerospatiale, cu aplicarea de principii si metode de baza din programe software
si din tehnologiile digitale pentru programare, realizare de baze de date, grafica asistatd, modelare,
proiectare asistata de calculator

e Elaborarea de proiecte profesionale specifice domeniului comenzii si stabilizarii platformelor
aeriene, pe baza selectarii, combinarii si utilizarii de principii, metode, tehnologii digitale, sisteme
informatice si instrumente software consacrate si conforme cu reglementérile in domeniul
aerospatial.

e Analiza independenta a unor situatii i capacitatea de a sustine §i demonstra solutiile optime alese, in
contextul tehnico-economic dat prin utilizarea adecvata de criterii si metode standard de evaluare,
pentru a aprecia calitatea, avantajele si limitele sistemelor uzuale specifice aparatelor de zbor.

e Capacitatea de analiza a performantelor sistemelor de comanda automata a zborului

QO O
§ ‘_&,‘5 e  Stabilirea unor metode de validare si verificare a performantelor sistemelor de comanda automata a
RS zborului
g % e Dezvoltarea de abilitati pentru simularea comportarii aeronavei la diferite conditii de zbor si
O k= identificarea unor eventuale cazuri critice (worst-case)

Cunostinte

e Studentul identificad si sumarizeaza concepte privitoare la functionarea sistemelor de comanda a

= aparatelor de zbor si modul lor de aplicare in probleme concrete.
= Aptitudini
2 e  Studentul proiecteaza, dezvolta si/sau gestioneaza aplicatii ce includ sistemele de comanda automata
S a aparatelor de zbor.
Ec; Responsabilitate si autonomie
= e Studentul deruleaza procese specifice constructiei sistemelor de comanda a aparatelor de zbor, cu
N descrierea clara si concisd, verbal si in scris, a etapelor parcurse si a rezultatelor obtinute.
~ Studentul arata spirit de initiativa si actiune pentru actualizarea si formarea continua a cunostintelor sale

profesionale in domeniul sistemelor de comandi a aparatelor de zbor si demonstreazi un comportament
responsabil si etic.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general | Cunoasterea si intelegerea fenomenelor referitoare la:
al disciplinei e Rolul si locul sistemelor de comandi automati a aeronavelor.

o Sistemele de comandd si stabilizare automatd a platformelor aeriene: tipuri,
functionare, structurd, informatii achizitionate, informatii prelucrate.

e Reprezentari structurale si instrumente de lucru in domeniul sistemelor de comanda
automata a aeronavelor..

7.2 Obiectivele e aplicarea principiilor de proiectare a canalelor de comanda a aparatelor de zbor, cu
specifice

folosirea senzoristicii, a echipamentelor si aparaturii de bord specifice;
e aplicarea tehnicilor si metodelor de modelare, proiectare si simulare a sistemelor
de comanda automata a zborului;

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare | Observatii
Bibliografie

1. Dumitrescu M.— Comanda automata a aeronavelor, vol.1,2, Ed. A.M.1984;

2. loan Aron, Romulus Lungu — Automate de stabilizare si dirijare, Editura Militara, Bucuresti, 1991;

3. Nutu Vasile — Automatica. Elemente de analiza sistemelor liniare, Editura Academiei Tehnice

Militare, Bucuresti, 2008;

4. Belea I. — Sisteme automate neliniare, Ed. Tehnica, 1986;

5. lonescu V.,. — Teoria sistemelor, Ed. Didactica, 1985;

5. lan Moir, Allan G. Seabridge, Military Avionics Systems, © 2006 John Wiley & Sons, Ltd;

* Notitele tehnice ale pilotilor automati.
** Manualele de exploatare si documentatii tehnice pentru aeronavele si elicopterele din dotare.
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*** Resurse internet de specialitate.
8.2 Proiect Metode de desfasurare Observatii
P1. Modelarea evolutiei unei aparat de zbor si obtinerea Activitdtile se vor desfasura in 2
modelului liniar laboratoarele ATM “FI”:
P2. Analiza dinamicii longitudinale in spatiul starilor - aplicarea elementelor teoretice 2
predate la curs, corelate cu
P3. Analiza dinamicii lateral-directionale in spatiul starilor cunostinte de la alte discipline 2
P4. Proiectarea de piloti automati. Piloti automati pentru de specialitate, _p_”n teallzarea
dinamica longitudinald: modul de mentinere a atitudinii de modele spec.lflce,' in !\/Igtlab; 2
longitudinale si modul de mentinere a altitudinii - crearea de deP“”de“ privind
P5. Proiectarea de piloti automati. Piloti automati pentru Structur%rea SIStenjelor de
dinamica longitudinald: modul de selectie altitudine cgmanda automata a acronavelor 2
P5. Proiectarea de piloti automati. Piloti automati pentru si calculul/proiectarea unor
dinamica longitudinala: Sistemul de reglare automata a Co,mponente ale acestora, ) 2
vitezei aplicarea tehnicilor de calcul si a
deprinderilor de utilizare a tehnicii
P7. Proiectarea de piloti automati. Piloti automati pentru de calcul pentru simularea 5
dinamica lateral-directionala evolutiei comandate a aparatelor de
’ zbor.
TOTAL ORE 14

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Disciplina a fost introdusd conform standardelor nationale din domeniul ,,Stiinte ingineresti”,
domeniul de studii ,,Inginerie aerospatiala”.

10. Evaluare
Tip activitate

10.3 Pondere
din nota finala

10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare

10.4 Curs Cerinte pentru nota 10: Evaluarea proiectului se face
Studentul trebuie sa abordeze toate|pe baza analizei continutului
capitolele din tema de proiect si sa|stiintific al acestuia, precum
raspunda la toate intrebarile adresate|si pe baza raspunsurilor la

in timpul prezentarii. intrebdrile ce decurg in urma

prezentarii.

10.5 Seminar/Laborator 100%

10.6 Standard minim de performanta
Cerinte minime de promovare (pentru nota 5):
Studentul trebuie sa abordeze toate capitolele din tema de proiect.

Data completarii: 23.09.2025
Data avizarii in Departament B2:
Data avizarii in Consiliul Facultatii B:

24.09.2025
25.09.2025

Titular de

seminar/laborator/proiect

Cpt.lect.univ.dr.ing.
loana-Carmen BOGLIS

Titular de curs

Cpt.lect.univ.dr.ing.
loana-Carmen BOGLIS

Decanul Facultatii B
Comandor conf. univ. dr. ing.

Mihai MIHAILA-ANDRES

Director Departament B-2
Comandor conf.univ.dr.ing.

Ciprian LARCO
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